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Vision de los modulos compactos

Los modulos compactos son sistemas de guiado precisos y listos para su montaje, Construccion
con caracteristicas de rendimiento elevadas, dimensiones compactas en cualquier
longitud, y una relacién calidad-precio excelente ademas de un corto plazo de — Perfil compacto y preciso de alumi-
entrega. nio con dos patines de bolas sobre
railes integrados, para un éptimo
Las ventajas funcionamiento y movimiento de
grandes masas a gran velocidad
— Desplazamiento optimo, capacidad de carga elevada, gran rigidez gracias a los — Modulo compacto listo para su
dos patines de bolas sobre railes integrados sin juego montaje, y en cualquier longitud
— Alta velocidad de desplazamiento con gran precision y funcionamento silencioso hasta L4,
en carreras grandes — Mesa de aluminio con patines
— Montaje sencillo del motor con la ayuda del centrado y de los taladros roscados integrados

en el cabezal de accionamiento
— Interruptores regulables en todo el recorrido, con actuacion sin levas de acciona-

miento Elementos de montaje
— Mantenimiento econdmico a través de una posible lubricacion centralizada (lubri-
cacion con grasa) en ambos laterales o a través de la mesa — Servomotor digital libre de man-
— Alineacion precisa y fijacion segura de los elementos de montaje gracias a los tenimiento, con freno integrado
taladros para pasadores y las roscas en la mesa y Feedback incorporado
— ldénticas dimensiones, accesorios y elementos de montaje entre los médulos del — Motores paso a paso de 3 fases
tipo CKK'y CKR — Sensores Reed o Hall

— Caja con conector opuesto para
los interruptores
— Portacables en perfil de aluminio
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CKK CKR

A través de las placas de union se obtienen las mismas medidas de conexion para el CKK'y el CKR.
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Vision de los motores y reguladores

Seleccion del motor en funcion
del regulador y del mando

Existen diferentes combinaciones de
motor-regulador, permitiendo realizar

la solucion mas econémica para cada
aplicacion.

Hay que tener en cuenta el conjunto
motor-regulador para el dimencionado
del accionamiento.

Para mas informacion sobre los motores
y reguladores véase el catdlogo “Man-
dos, accesorios eléctricos”.

Médulos compactos |

Servomotor AC digital

|

|

Motor paso a paso de 3 fases

R310ES 2602 (2007.02)

MSK

MSM
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de uno y varios ejes con
suministro de potencia
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La solucion completa
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Los modulos compactos se pueden su-
ministrar completos con motor, regulador
y mando.
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Vision de los tipos con capacidades de carga

Designacion de los tipos
(tamafio)

Los modulos compactos estan determi-
nados por la designacion del tipo y por
el tamario.

A los tipos también se les ha asignado

las formas de construccion externas sin
accionamiento.

Tipo

Modulo compacto CKK

Médulos compactos | R310ES 2602 (2007.02)

Tipo
Modulo compacto (ejemplo) = C
Sistema = Modulo compacto (C)
Guia = Patin de bolas sobre railes (K)

Accionamiento = Husillo de bolas (K)
o correa dentada (R)

Medida nominal
de la guia

Medida nominal
del perfil =

Guia

\Ex¥2

Patin de bolas sobre railes

Accionamiento

Husillo de bolas

Tamaiio

K K 20-145

Médulo compacto

CKR

\Exd2

Patin de bolas sobre railes

Correa dentada
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H,

Médulos compactos Medidas A x H (mm) H, | Capacidad de carga dinamica C (N)
una mesa en el CKK dos mesas en el CKK
una mesa corta en el CKR una mesa larga en el CKR
CKK 12-90 90 x 40 56 4620 7 500
CKK 15-110 110 x 50 66 15 600 25 340
CKK 20-145 145 x 65 85 37 600 61 080
CKK 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340
CKR 12-90 90 x 40 56 4 620 7 500
CKR 15-110 110 x 50 66 14 560 23 650
CKR 20-145 145 x 65 85 34 800 56 530
CKR 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340

Nota: todos los moédulos compactos son suministrables sin accionamiento.
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Modulos compactos CKK Modulos compactos con husillo de bolas (CKK)

Vision del producto

Los modulos compactos son sistemas de guiado precisos y listos para su montaje,

con caracteristicas de rendimiento elevadas y dimensiones compactas.
Relacion calidad-precio excelente ademas de un corto plazo de entrega.

Construccion

Perfil compacto y preciso de aluminio
(cuerpo principal) con dos patines
de bolas sobre railes integrados
Husillo de bolas de precision segun
clase de tolerancia T7 con sistema
de tuercas sin juego

Travesafo de aluminio con rodamien-
to fijo de contacto angular, precar-
gado y con dos hileras de bolas
Travesafo de aluminio con doble
rodamiento flotante

Una o dos mesas en aluminio con
patines integrados

Elementos de montaje

Servoaccionamiento digital libre de
mantenimiento, con freno integrado
y Feedback incorporado

Brida y acoplamiento, o transmision
por correa dentada, para el montaje
del motor

Interruptores

Caja con conector opuesto para los
interruptores

Portacables en perfil de aluminio

Para el montaje y manteni-
miento véase “Instrucciones
para médulos compactos
CKK" R310D4 2671

Excelentes cualidades

Mantenimiento economico gracias a la posible lubricacion centralizada (lubrica-
cion con grasa) por ambos lados de los patines de bolas sobre railes, asi como
del husillo de bolas

Montaje sencillo del motor por medio del centrado y de taladros roscados
Alineacion precisa y fijacion segura de los elementos de montaje gracias a los
taladros para pasadores y las roscas, ademas de una o dos mesas

Proteccion de los elementos de montaje a través de una cubierta rigida en alumi-
nio, y gracias a las dos bandas ranuradas en PU reforzadas con cables de acero
integrados

Interruptores ajustables sobre toda la carrera; accionamiento de los interruptores
sin leva de accionamiento

Funcionamiento ¢ptimo, gran capacidad de carga y gran rigidez gracias a dos
patines de bolas sobre railes integrados sin juego

Construccion especialmente baja gracias a la posicion central del husillo de bolas
Gran precision de posicionamiento y de repetibilidad gracias al husillo de bolas
con sistema de tuercas sin juego

Altas velocidades de desplazamiento con gran precision, y en carreras de gran
longitud, gracias a los husillos de bolas con diametros y pasos grandes, asi como
al doble rodamiento flotante

Reguladores de accionamiento y mandos

Placa de union para un montaje sencillo
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Soporte de husillo para modulo compacto CKK 25-200 Elementos de unién para la fijacion de
los modulos compactos
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Modulos compactos CKK

Construccion
Construccion del CKK

1 Husillo de bolas con tuerca simple
cilindrica sin juego

2 Travesafo rodamiento flotante

3 Mesa con dos patines de bolas
integrados

3a Dos mesas, cada una con dos
patines de bolas integrados

4 Proteccion en aluminio

5 Banda de proteccién ranurada
en PU (recirculante)

6 Travesafo rodamiento fijo

7  Cuerpo principal

Elementos de montaje:

8 Sensor de campo magnético
9 Portacables

10 Caja/conector

11 Placa de union

12 Motor
13 Brida y acoplamiento
14 Transmision por correa dentada

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)
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Construccion de la brida y el
acoplamiento

Todos los moédulos compactos con husi-
llo de bolas pueden ser equipados con
un motor, fijado por medio de una brida
y de un acoplamiento.

La brida sirve para fijar el motor en el
cuerpo del moédulo y como carcasa
cerrada para el acoplamiento.

El acoplamiento transmite, sin tensiones,
el momento de accionamiento del motor
al eje del modulo compacto.

Nuestros acoplamientos estandar com-
pensan la dilatacion térmica del sistema.
En caso de montar un acoplamiento

de otro fabricante, se debera tener en
cuenta la dilatacion térmica.

1 Motor

2 Brida

3  Acoplamiento

4 Moddulo compacto

Construccion de la transmision
por correa dentada

En todos los modulos compactos es
posible montar el motor por medio de
una transmision por correa dentada.

De esta manera, la longitud total es
menor a la construccion con brida

y acoplamiento.

La carcasa cerrada y compacta sirve de
proteccidén para la correa y como sopor-
te para el motor.

Ademas se suministran distintas reduc-
ciones:

- i=1:1
- i=1:15
- i=1:2

El montaje de la transmision por correa
dentada se puede efectuar en cuatro
posiciones distintas:

— abajo, arriba (RV01 y RV02)
izquierda, derecha (RV03 y RV04)

1 Modulo compacto

2  Perfil de aluminio extrusionado
y anodizado

3 Correa dentada

4 Servomotor AC

5 Tensionar la correa: aplicar la
fuerza de tension F, en el motor
(F, se indica con el suministro)

6 Fijacion de las poleas por medio
de elementos tensores

7  Protecciéon metalica

8 Tapa

Bosch Rexroth AG

(|

(|
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Modulos compactos CKK

Datos técnicos

Datos técnicos generales
Capacidades de carga y momentos

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

Tamaho Cantidad Husillo |Capacidad de carga Momentos Momento Longitud | Masa movida
de mesas de bolas | dinamica C (N) dinamicos de inercia maxima
y [y
=,
Guia Husillo | Rodamien- M, M, I, l, Lonax my
dyxP de bolas | to fijo (Nm)| (Nm) (cm4) (cm*) (mm) (kg)
CKK 12-90 1 12x2 4620 2240 6900 125 16 14,32 1244 750 0,36
12x5 3800
12x 10 2500
2 12x2 7500 2240 6900 200 240 14,32 124,4 750 0,59
(I, =65 mm) 12x5 3800
12x 10 2500
CKK 15-110 |1 16 x5 15600 12300 13400 515 80 3774 3187 1500 0,52
16 x 10 9600
16 x 16 6300
2 16 x5 25340 12300 13400 835 1075 3774 318,7 1500 0,86
(I, =85 mm) 16 x 10 9600
16 x 16 6300
CKK 20-145 |1 20x5 37600 14300 17000| 1650 255 11410 | 986,4 1800 1,21
20 x 20 9100
20 x 40 14000
25 x 10 15700
2 20x5 61080 14300 17000 | 2685| 3050 11410 | 986,4 1800 2,06
(I,=100 mm) | 20x 20 9100
20 x 40 14000
25 x 10 15700
CKK 25-200 |1 32x5 55000 21500 26000| 3570 540 612,00| 3008,0 2200 3,18
32x 10 31700 (c/soporte
32x 20 19700 de husillo
32x32 19500 5500)*
2 32x5 89340 21500 26000| 5800| 7810| 612,00| 3008,0 2200 5,20
(I,=175mm) | 32x10 31700 (c/soporte
32 x 20 19700 de husillo
32x32 19500 5500)*
I, = Distancia entre centros de mesas * Para longitudes desde 2200 mm hasta 5500 mm véase capitulo “Soporte de husillo para
modulo compacto CKK 25-200".
Cargas maximas admisibles
Tamafo Cantidad | Fuerzas maximas admisibles (N) Momentos maximos admisibles (Nm)
de mesas Fz1ma’x FzZma’x Fyma'x théx MLméx
CKK 12-90 1 4620 4620 2 490 125 16
2 7 500 7 500 4 050 200 240
CKK 15-110 1 12 000 6 000 3 480 198 31
2 19 490 9 740 5 650 322 414
CKK 20-145 1 29 000 14 500 8 410 638 100
2 47 110 23 550 13 660 1030 1180
CKK 25-200 1 42 200 21 100 12 230 1372 209
2 68 550 34 270 19 880 2228 2 999

Carga logica

(valor experimental recomendado)

Segun la duracion de vida requerida,
se han considerado como légicas las
cargas generales de hasta un 20% de
los valores dinamicos (C, M,, M,).

Por ello, no se deben sobrepasar:
— las cargas maximas admisibles
— los momentos de accionamiento
admisibles
— las velocidades admisibles
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Modulo de elasticidad E E =70 000 N/mm?
Peso Tamaiio Husillo Cantidad de mesas | Peso
Célculo del peso sin motor ni interrup- (kg)
tores. CKK 12-90 | con 10,0055 -L +0,9
210,0055-L+ 1,2
Formula para calcular el peso: CKK 15-110 | con 1]0,0092-L + 16
Peso (kg/mm) - longitud L (mm) + peso 210,0092-L+2,0
de todos los elementos independiente- CKK 20-145 | con 1/00178-L +3,0
mente de la longitud (mesas, travesafnos 2|0,0178-L+39
etc.) (kg) CKK 25-200 | con 1[0,0299-L + 6,7
210,0299-L + 87
ML/MLmax
e g
,,,,,,,,,,,,,,,,, e th
Mt/thax
' gy
ML/MLmax
o i
10llo_o ofjo!
oo o oflo
(o]
h Modulo compacto con una mesa
Fymax
ML/MLmax
a i
1oflo OI\O; oo OI\0;
et oo s slo
|I'I'I

Modulo compacto con dos mesas
|, = Distancia entre centros de mesa

Nota sobre las capacidades de carga dinamicas y momentos

El célculo de las capacidades de carga dinamicas y momentos se basa en 100.000 m de carrera.
Pero casi siempre se toman solamente 50.000 m.

Para establecer una comparacion es preciso multiplicar por 1,26 los valores C, M, y M, de la tabla.
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Modulos compactos CKK

Datos técnicos

Momento de accionamiento

admisible M_, .

Los valores indicados M, son vélidos

para las siguientes condiciones:

— Funcionamiento horizontal

— Eje de husillo sin chavetero

— Ninguna carga radial sobre el eje
de husillo

iObservar el momento nominal del
acoplamiento utilizado!

Eje de husillo con chavetero
iObservar los siguientes valores maxi-
mos del momento de accionamiento,
debido al efecto de entalla y la reduc-
cion del diametro efectivo!

Tamaiio M,

(Nm)
CKK 12-90 -
CKK 15-110 5,0
CKK 20-145 11,5
CKK 25-200 18,0

Médulos compactos | R310ES 2602 (2007.02)
M (Nm) CKK 12-90
45 B
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7878 e e S et e |
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: ENNREEN
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7 \\\
6 \~ \‘ \\
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.\. \~~s
4 .\16 5
3 T~
X .
1
0
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I
4
2
0
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35 ________3_2;'26-'_'-_'___________-'_"_'-_'____-
30 ‘
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Datos técnicos para longitudes desde 2200 mm hasta 5500 mm véase capitulo
“Soporte de husillo para médulo compacto CKK 25-200".
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Velocidad admisible v

v (m/min)

Bosch Rexroth AG

CKK 12-90

iObservar las revoluciones del motor! ‘
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Datos técnicos para longitudes desde

2200 mm hasta 5500 mm véase capi-

tulo “Soporte de husillo para modulo
compacto CKK 25-200".
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Modulos compactos CKK

Datos técnicos

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

Datos del accionamiento para la transmisiéon por correa dentada, lado del rodamiento flotante
para el montaje del motor a través de la transmision por correa dentada

Motor MSM 030C / MSK 030C MSM 040B / MSK 040C
Mto. de friccion Mpg, (Nm) 0,35 0,4
Par de giro admisible has- | Momento de inercia de | Par de giro admisible has- | Momento de inercia de
ta longitud LY = ... con las masas reducido con |ta longitud LY = ... con las masas reducido con
Reduccioni = i=1 i=15 i=1 i=15 i=1 i=15 i=1 i=15
Tamafio Husillo L Mg, Mg, Jav Jay L Mg, Mg, Jav Jav
d,xP (mm) (Nm) (Nm) | (1078 kgm?) | (1076 kgm?) (mm) (Nm) (Nm) | (10"® kgm?) | (1076 kgm?)
CKK 12-90 12x 2 750 0,7 0,5 38 14
12x5 750 1,8 1,2
12x 10 750 2,5 17
CKK 15-110 16 x5 1400 2.5 1,7 41 16 900 6,0 4,0 240 82
16 x 10 1500 2,5 1,7 1200 6,9 4,6
16 x 16 1500 2,5 1,7 1500 6,9 4,6
CKK 20-145 20x5 1400 75 5,0 250 85
20 x 20 1800 75 5,0
20 x 40 1800 75 5,0
25x 10 1800 75 5,0
CKK 25-200 32x5
32x 10
32 x 20
32 x32
Mg, = Parde giro admisible para sistema con transmision por correa dentada en el eje de motor

(tener en cuenta el par de giro maximo del motor M
Momento de friccion de la transmision por correa dentada en el eje de motor
v Momento de inercia de las masas reducido de la transmision por correa dentada
Reduccion de la transmision por correa dentada

ma’x)

1) Par de giro admisible para mayores longitudes bajo consulta
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MSK 050C

| Médulos compactos

MSK 060C

Bosch Rexroth AG

0,45

0,5

Par de giro admisible hasta

Momento de inercia de

Par de giro admisible hasta

Momento de inercia de

longitud L = ... con las masas reducido con |longitud L" = ... con las masas reducido con
i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2 i=1 i=2
L IVIRv MRv JRv JRv L MRv MRv ‘IRv JRv
(mm) (Nm) (Nm) | (1076 kgm?) | (1076 kgm?) (mm) (Nm) (Nm) | (1076 kgm?) | (1076 kgm?)
1200 10,5 5,2 1310 217
1800 16 8,0
1800 16 8,0
1800 16 8,0
2200 12,0 6,0 1400 260
2200 19,0 11,0
2200 19,0 13,0
2200 19,0 13,0

19
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Modulos compactos CKK

Calculos

Formulas
Duracién de vida nominal

Momento de fricciéon
en montaje de motor a través de brida
y acoplamiento:

en montaje de motor a través de trans-
misién por correa dentada:

Constantes k, k,, kq
Momento de friccion M

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

L,, = Duracion de vida nominal
Duracion de vida nominal en metros (m)
en metros: C \3 L,o, = Duracion de vida nominal
L1O - (_) - 10° en horas (h)
Fm C = Capacidad de carga
dinamica (N)
Duracion de vida nominal F,, = Carga dinamica
en horas: L |_10 equivalente media (N)
10h= —— v = Velocidad
O-v (del diagrama
“Velocidad admisible”)  (m/min)
Mg = Momento de friccion
en el eje de motor (Nm)
M M Mgs= Momento de friccion
R RS .
del sistema (Nm)
Mgg,~= Momento de friccion de
M la transmisién por correa
M, = _RS + M en el eje de motor (Nm)
R . RRv — 9
I i = Reduccién
Tamano Husillo | Constantes Momento de
de bolas | k; k, ks | friccion Mg
1 2
d,x P mesa mesas (Nm)
CKK 12-90 12x2 1,279 1,303 0,013 0,101 0,11
12x5 1,454 1,600 0,011 0,633 0,15
12x 10 2,138 2,750 0,011 2,533 0,18
CKK 15-110 [16x5 5,088 5,303 0,029 0,633 0,44
16 x 10 6,076 6,937 0,029 2,633 0,47
16 x 16 8,161 10,365 0,033 6,485 0,50
CKK 20-145 |20x5 22,516 23,054 0,079 0,633 0,60
20 x 20 33,962 42,575 0,0741 10,132 0,77
20 x 40 70,856 105,305 0,086 40,528 0,70
25x 10 26,278 28,431 0,233 2,533 0,78
CKK 25-200 (32x5 71,968 73,247 0,605 0,633 0,9
32x 10 79,094 84,211 0,640 2,533 1,0
32x20 103,229 123,695 0,639 10,132 1,1
32 x 32 152,810 205,205 0,617 25,938 1,2
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Momento de inercia de las masas

en montaje de motor a través de brida
y acoplamiento:

en montaje de motor a través de trans-
misién por correa dentada:

Numero de revoluciones

En caso de montaje de un motoreductor,
es necesario tener en cuenta el mo-
mento de inercia del reductor y de su
reduccion.

Datos técnicos del acoplamiento
Los datos técnicos que se encuentran
en la tabla son los de los acoplamien-
tos utilizados en los médulos compac-
tos CKK... con servomotores estandar.

| Médulos compactos
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i B J;, = Momento de inercia
Para la manipulacion: con masa externa (kgm?)
sy 2 = Momento de inercia
6-Jy=Jg W =M de inerci
del motor (kgm?)
Para el mecanizado:
1,5 * JM > Jfl’
Jii = Momento de inercia
J=J+J +)J de las masas total (kgm?)
7St 7K Br J; = Momento de inercia
— . . 106 con masa externa (kgm?)
Jg= (kyt kg - L + kg my) 10 Jg = Momento de inercia del
_ _ sistema con masa externa (kgm?)
Jtot_ Jfr+ JM - JS+ JK + JBr+ JM Jx = Momento de inercia
del acoplamiento (kgm?)
Jg, = Momento de inercia
del freno de motor (kgm?)
JS Jy = Momento de inercia
Jfr= - + JRv + JBr del motor (kgm?2)
Jzy = Momento de inercia redu-
cido de la transmision por
&= (k1 +k,- L+kg mfr) 106 correa en el eje de motor (kgm2)
m; = Masa externa (kg)
] L = Longitud del
Jtot= Jfr+JM = %4_ JRV+JM+JBr ~ modulo .c’ompacto (mm)
l i = Reduccién
ki, ko, ky = Constantes: véase tabla
“Constantes”
v = Velocidad admisible (m/min)
i-v-1000 n, = Revoluciones (1/min)
n, = N, = Revoluciones utiles
P maximas, motor (1/min)
n, < N P = Paso dg husillo (mm)
i = Reduccion
v < Velocidad admisible
del diagrama
Tamaio Momento nominal Momento de inercia J | Masa del
del acoplamiento M, acoplamiento
(Nm) (1078 kgm?) (kg)
CKK 12-90 14 12,13 0,092
CKK 15-110 14 12,13 0,092
CKK 20-145 26 42,30 0,140
CKK 25-200 50 200 0,7
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Ejemplo de célculo

Al dimensionar el accionamiento es necesario tener en cuenta siempre la combinacién
motor-regulador, ya que el tipo de motor y los datos de potencia (por €j. las revoluciones
utiles maximas y par de giro maximo) dependen del regulador o del mando utilizado.

Datos iniciales

Una masa de 25 kg debe desplazarse
500 mm a una velocidad maxima de
40 m/min.

Seleccionado en base a los datos téc-
nicos y a las medidas de conexion:

Moédulo compacto CKK 15-110

— Una mesa

— 2% de precarga L

— Con banda ranurada en PU

— Con servomotor AC del tamario 41
montado con brida y acoplamiento

Estimacion de la longitud L
del médulo compacto

Carrera de seguridad = 2-P=2-16 mm =32 mm

Recorrido max. carrerag, ., + 2 - carrera de seguridad
500 mm + 2 - 32 mm

= 564 mm

Longitud L del
modulo compacto

(carrera + 2 - carrera de seguridad) + 90 mm (segun
formula en “Componentes y pedido” para CKK 15-110)
= 564 mm + 90 mm

= 654 mm

Seleccién del husillo de bolas

Para diagramas véase capitulo “Datos
técnicos".

En general rige:

Preferentemente elegir el paso mini-
mo (resolucion, recorrido de frenado,
longitud).

Husillo de bolas admisible segun diagrama “Velocidad admisible”
conv =40 m/miny L =654 mm:

husillo 16 x 10 y husillo 16 x 16
Husillo de bolas seleccionado (paso minimo):

husillo 16 x 10
con un momento de accionamiento maximo admisible de 9 Nm
segun diagrama “Momento de accionamiento admisible”

Calculo de la longitud L

del médulo compacto Carrera de seguridad = 2-P=2-10 mm =20 mm

Recorrido max. = carreray,.,, T 2 - carrera de seguridad
= 500 mm+ 2-20 mm
= 540 mm

Longitud L del

modulo compacto = (carrera + 2 - carrera de seguridad) + 90 mm
= 540 mm + 90 mm
= 630 mm

Momento de friccion Mg Mg = Mgq (véase “Datos técnicos”)
Mg, = 0,47 Nm
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Momento de inercia de las masas J

Numero de revoluciones n
con v =40 m/min

Resultado

23

Jg = (k; + koL +ky-mg,)- 106 kgm?
= (6,076 + 0,029 - 630 mm + 2,533 - 25 kg) 106 kgm2
= 87,67 - 10 kgm? (ky, ky, ky véase tabla “Constantes”)

Jx =12,13 - 106 kgm? (véase “Datos técnicos®)
Jg, =16 - 10°® kgm?
J, =g+ )+ g
=115,8 - 106 kgm?
para manipulacion:

J, _ 1158-10%
> = 7%

Jy >19,3- 106 kgm?

n, = i-v-1000 _1-40 m/min - 1000 = 4000 min! <ny,.

P 10 mm

v =40 m/min

Médulo compacto CKK 15-110

Longitud: L =630 mm

Husillo de bolas:

Diametro: 16 mm

Paso: 10 mm

Cantidad de mesas: 1

Precarga: 2%

Montaje de motor a través de brida y acoplamiento

Motor con: - unas revoluciones utiles max. > 4000 min’!

- un momento de inercia de las masas J,, > 19,3 - 106 kgm?
- un momento de accionamiento max. admisible M_, . <9 Nm
Tener en cuenta el momento nominal de acoplamiento My asi

como el momento de friccion Mg (M= 14 Nm; R, = 0,47 Nm)

Estas condiciones las cumplen todos los servomotores AC indicados en la tabla

“Componentes y pedido” para el CKK 15-110.

La seleccién exacta del motor se realiza:

— segun los criterios de la tabla “Caracteristicas de los servomotores AC”

— y por un nuevo calculo del accionamiento con los datos de potencia del
catalogo “Mandos, accesorios eléctricos”.
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Componentes y pedido del CKK 12-90

Referencia, longitud Ejecucion Guia Accionamiento Mesa
R0360 300 00, ... mm
Eje de Husillo d, x P | Una mesa Dos mesas | =65
husillo o |Placade unién Placa de unién
S 1% % |sin |con sin | con
e
sin brida
‘:‘ OFO1 01 8 03|01 |02| Ot 40 02 41
con brida
”: — MFO1 01 o8 03|01 |02 Ot 40 02 41
c/transmision por correa dentada
o E— [ Rvo2
[ Rvo o
"" "' RV01 RV0O2
_ RVO3 RVO4 01 28 03|01 |02 Ot 40 02 41
[[: RV03 —
7 [: RV04

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
2) Inclusive material de montaje

Ejemplo de pedido: véase capitulo “Consulta/Pedido”

iPor favor compruebe si la combinacion seleccionada es admisible (capacidades de carga, momentos, revoluciones maximas,
caracteristicas del motor etc.)!

Montaje de interruptores Para la fijacion de los interruptores es necesario un portacables. El montaje de los
interruptores solo se puede realizar por un lado del modulo compacto (derecha
o0 izquierda). Mas informacion sobre el montaje y tipos de interruptores véase
“Montaje de interruptores”.
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| Médulos compactos

Montaje del motor Motor Proteccion
<
5
Reduc- |Kitde |para motor Tipo de motor Banda ranu-
cion mon- sin con rada en PU
i= taje? freno freno sin con
00 00
01 MSK 030C 84 85
05 MSM 030C 72 73
VRDM 397 37 38
06
VRDM 3910 39 40 o1 09
11 MSK 030C 84 85
1
13 MSM 030C 72 73
21 MSK 030C 84 85
1,5
23 MSM 030C 72 73

Interruptor
Caja, conector
Portacables

sin interruptor
sin portacables

Sensor de campo magnético

Sensor Reed |21
S

ensor Hall 99
PNP cerrado

Sensor de campo magnético

con conector?

Sensor Reed |58
Sensor Hall
PNP cerrado 59

Bosch Rexroth AG 25
Documentacion
Protocolo | Protocolo
estandar | de medi-
cion
02
00 Mon.1en'tro
de friccion
Porta- Caja,
cables conector 03
25 17 of Desviacion
Longitud I — de paso
=L
05
Error de
posicion

Calcular la longitud
del médulo compacto

Con una mesa:
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 85 mm
Con dos mesas (I, = 65 mm):
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 150 mm
Maxima distancia del centro

Carrera =

de la mesa entre las posicio-

nes exteriores de conmuta-

cion

Como valor orientativo para la carrera
de seguridad (recorrido de frenado)
considerar en la mayoria de los casos:
Carrera de seguridad = 2 - paso del
husillo P

Ejemplo:

Husillo 12 x 10 (d, x P)

Carrera de seguridad =2 - 10 = 20 mm
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Medidas del CKK 12-90

Todas las medidas en mm L/2
Representaciones en
diferentes escalas ‘ Recorrido max./ 2 Recorrido max./ 2 |
\ \
Carr. >eg‘uridad | Carrera efectiva/2 35 | 35 Carrera efectiva/2 ‘ Carrera de seguridad
o ‘ Pan
(<70 N (N | . e S | I _
) \
& ‘
~7%
20 32 33,5
@ 47 6 prof. (cant. 4) |, =65 Conexiones de lubricacion
/ para mesas adosadas
A | Al
= L (=1
T folest ¢ | oo edofiel
T
i
\
[N (N e I N Y S B D
| 0 i
\
\
1645 @) 7 NN N el
- S 20 P A W 2 I 7 O G il B -
| ‘ Al
t ‘ |
Patin de accionamiento 27 M4 - 7 prof. (cant. 8)
a) Lubricacion centralizada (lubricacion con grasa):
cada mesa se puede lubricar alternativamente por uno de dos engrasa-
dores tipo embudo segun DIN 3405-D3 (posicion de lubricacion en L/2)
Modulo con una mesa: por lado un taladro de lubricacién en L/2
Para mas informaciones y medidas véase “Motores”
Ejecucion OFO1 Ejecucién RV01, RV02, RV03, RV04
4 %
o~
= ‘
[ ) R N | U I _
N (I I
Q - C %
25
x
| w il
=
Ejecucion MFO1 B
G v __|
|
o |\ L N B TR
O T
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M4 - 9 prof. (cant. 4)

S | 00-0¢ | ©

U‘ SN \\/ & | Y

2 | (- {l{g @)\ I /aN
D : o) —
o O © o |

Para la placa de union
véase capitulo “Fijacion”

8
(- :L\ R u S Ny 0 s B—
T\ 8

—t —
Sl \)Lwﬁ"‘\ Ci 2 Fdy
ST S R ol e e
[ -
13  Para portacables, caja
1x45°
B 4T 3
4——'—<7
i
- 47 N
o r N
e} | ~ |
90 (Medida del perfil) %
12 Para la fijaciéon con
4 bridas de apriete
Ejecucion Motor Medidas (mm)
D E F G H K Le Ly Ly
i=1 i=1,5 sin con i= i=1,5
freno freno
RVO1/RV02 | MSM 030C 60| 103,55 89,5 64,5 37 21 33 - - 179 165
RV03/RV04 | MSK 030C 54 - -
MFo1 MSM 030C 60 - - - - - - 71,5 138,5 171,5 - -
MSK 030C 54 - - - - - - 70,0 188 213 - -
VRDM 397 85 - - - - - - 71,5 110 156,5 - -
VRDM 3910 85 - - - - - - 71,5 140 186,5 - -
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Componentes y pedido del CKK 15-110

Referencia, longitud Ejecucion Guia Accionamiento Mesa
R0360 400 00, ... mm
Eje de Husillo d, x P | Una mesa Dos mesas | =85
husillo o |© [|Placade unién Placa de unién
2 1% | % |sin |con sin |con
2 |2 |2
sin brida
a1 01|02 |03
OFo01 01 01 40 02 41
a — @1t con |43 1o | 13
chavetero
con brida
]
MFO1 01 a1 01 02|03 01 40 02 41

c/transmision por correa dentada

—— .

i [ Rvo2
[ Rvoi i
RVO1 RV02

— RV0O3 RVO04 o1 o1 01 | 02| 03| ot 40 09 41

[[: RVO3
7 [: RV04

—

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
2) Inclusive material de montaje

Ejemplo de pedido: véase capitulo “Consulta/Pedido”

jPor favor compruebe si la combinacion seleccionada es admisible (capacidades de carga, momentos, revoluciones maximas,
caracteristicas del motor etc.)!

Montaje de interruptores Para la fijacion de los interruptores es necesario un portacables. El montaje de los

interruptores solo se puede realizar por un lado del modulo compacto (derecha

o0 izquierda). Mas informacion sobre el montaje y tipos de interruptores véase
“Montaje de interruptores”.
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Montaje del motor Motor
<
2]
Reduc- | Kitde |para motor Tipo de motor
cion mon- sin con
i= taje? freno |freno
00 00
01 MSK 030C 84 85
03 MSK 040C 86 87
VRDM 397 37 38
04
VRDM 3910 39 40
05 MSM 030C 72 73
06 MSM 040B 74 75
11 MSK 030C 84 85
13 MSK 040C 86 87
1
15 MSM 030C 72 73
17 MSM 040B 74 75
21 MSK 030C 84 85
23 MSK 040C 86 87
1,5
25 MSM 030C 72 73
27 MSM 040B 74 75

Proteccion

Banda ranu-
rada en PU
sin con

01 02

Interruptor
Caja, conector
Portacables

29

sin interruptor
sin portacables

Sensor de campo magnético

Sensor Reed |21
S

ensor Hall 99
PNP cerrado

Sensor de campo magnético

con conector?

Sensor Reed |58
Sensor Hall
PNP cerrado 59

Bosch Rexroth AG
Documentacion
Protocolo | Protocolo
estandar | de medi-
cion
02
Momento
de friccion
00
Porta- Caia,
cables | . nector 03
25 17 01 Desviacion
Longitud de paso
=L
05
Error de
posicion

Calcular la longitud
del médulo compacto

Con una mesa:
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 90 mm

Con dos mesas (I, = 85 mm):
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 175 mm
Carrera =

Maxima distancia del centro

de la mesa entre las posicio-
nes exteriores de conmuta-

cion

Como valor orientativo para la carrera
de seguridad (recorrido de frenado)
considerar en la mayoria de los casos:
Carrera de seguridad = 2 - paso del
husillo P

Ejemplo:

Husillo 16 x 10 (d, x P)

Carrera de seguridad =2 - 10 = 20 mm
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Medidas del CKK 15-110

Todas las medidas en mm L/2

Representaciones en
denes ceselke | Recorrido max. /2 Recorrido max./ 2 i
Carr.seguridad Garr.efectiva/2 39 a) 39 Carr.efectiva/2 Carrera de seguridad
|
O = 7
~ \\{%} =]
= ﬂ !
ol & ; 7
o)
1Y
32 36 38
Conexiones de lubricacion
% para mesas adosadas
= ‘
0 ‘
|
i
— | © 1
- r 1 O r _
|
\
i
, 7NN 7 NP NI NI 77 12N IV N N N E‘i
[ i T A i il A
=B i Al
B | =]
30
Patin de accionamiento M5 - 10 prof. (cant. 8)

a) Lubricacion centralizada (lubricacion con grasa):
cada mesa se puede lubricar alternativamente por uno de dos engrasa-
dores tipo embudo segun DIN 3405-D3 (posicion de lubricacion en L/2)
Modulo con una mesa: por lado un taladro de lubricacién en L/2

Para mas informaciones y medidas véase “Motores”

Ejecucion OF01 Ejecucién RV01, RV02, RV03, RV04
- |io:e
o W rr_n _
< U | Ir
Q = N
2,5 o
| w il

Ejecucion MFO1
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£ / M6 - 12 prof. (cant. 4)
) O—~0)/ )
N~ ) Qiy/—‘\i/ ¢ &4
1 7 ‘ \Z
\ :
S ﬁ‘,\, ,,,,,,, @/
N\ W R
77T\ (} ! g
N/ N
| 56 |
| bl
Para la placa de union
é itulo “Fijacion”
véase capitulo “Fijacion 0 ©
| — ey
™
e o / A\
.. ! [o0]
= A ¥ \
= A/
‘ Para portacables, caja
© 1,3
©
%8
N B 22
71
0 A ]
1 = Ao AN
S S— % .
110 (Medida del perfil) ‘
'1 Para la fijacion con
bridas de apriete
Ejecucion Motor Medidas (mm)
D E F G H K I Ly I
i=1| i=15 sin con i= i=1,5
freno freno
RV01/RV02 MSM 030C 60| 103,56 115 64,5 37 25,5 33 - - 179 191
RV03/RV04 MSM 040B 80 145| 139,56 88 51 25,5 43,5 - - 250 250
MSK 030C 54| 103,56 115 64,5 37 25,5 33 - - 179 191
MSK 040C 82 145| 139,65 88 51 25,5 43,5 - - 250 250
MFO1 MSM 030C 60 - - - - - - 72 138,5 171,5 - -
MSM 040B 80 - - - - - - 83 157,5 191,56 - -
MSK 030C 54 - - - - - - 75 188 213 - -
MSK 040C 82 - - - - - - 775 185,5 215,5 - -
VRDM 397 85 - - - - - - 775 110 156,5 - -
VRDM 3910 85 - - - - - - 775 140 186,5 - -
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Componentes y pedido del CKK 20-145

R310ES 2602 (2007.02)

Referencia, longitud Ejecucién |Guia Accionamiento Mesa
R0360 500 00, ... mm
Eje de husillo Husillo d, x P | Una mesa Dos mesas
olo o l,=100 mm
n AN |- |3 oo oo
< | % | x | x |Placa de union Placa de unién
QIS IR I [sin con sin con
sin brida 214 21 22|23
T 01 40 02 41
q @14 c/chavetero | 14 | 15 | 16
pE==m OFO01 01
@14 24
06 08 07 09
@14 c/chavetero 17
con brida
21 12223 01 40 02 41
d
MFO1 01 14
24 06 08 07 09
c/transmision por correa dentada
T [[ rwe
2112223 01 40 02 41
[[: RVO1 o
— RVO1
RV02
B RVO03 o1 14
[ Rvos ———  Rvo4
— 24 06 08 07 09
[: RV04

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00" en la parte del motor)

2) Inclusive material de montaje

Ejemplo de pedido: véase capitulo “Consulta/Pedido”

iPor favor compruebe si la combinacion seleccionada es admisible (capacidades de carga, momentos, revoluciones maximas,

caracteristicas del motor etc.)!

Montaje de interruptores

Para la fijacion de los interruptores es necesario un portacables. El montaje de los
interruptores solo se puede realizar por un lado del modulo compacto (derecha

0 izquierda). Mas informacion sobre el montaje y tipos de interruptores véase
“Montaje de interruptores”.
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Montaje del motor

| Médulos compactos

Reduc- |Kitde |para motor |Tipo de motor
cion mon-
= taje? sin con
freno freno
00 00
30 MSK 040C 86 87
31 VRDM 3913 41 42
32 MSM 040B 74 75
33 MSK 050C 88 89
11 MSK 040C 86 87
1 35 MSK 050C 88 89
17 MSM 040B 74 75
21 MSK 040C 86 87
1,5
27 MSM 040B 74 75
2 36 MSK 050C 88 89

Proteccion

Banda ranu-
rada en PU

sin con

01 02

Interruptor
Caja, conector
Portacables

33

sin interruptor
sin portacables

Sensor de campo magnético

Sensor Reed |21

Sensor Hall
PNP cerrado

Sensor de campo magnético

con conector?

Sensor Reed |58

Sensor Hall

PNP cerrado 59

Bosch Rexroth AG
Documentacion
Protocolo | Protocolo
estandar | de medi-
cion
02
Momento
de friccion
00
Porta- Caia, 03
cables conector L
25 Desviacion
17 01
Longitud de paso
=L
05
Error de
posicion

Calcular la longitud
del médulo compacto

Con una mesa:
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 110 mm

Con dos mesas (I, = 100 mm):
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)

+ 210 mm
Carrera =

Maxima distancia del centro

de la mesa entre las posicio-
nes exteriores de conmuta-

cion

Como valor orientativo para la carrera
de seguridad (recorrido de frenado)
considerar en la mayoria de los casos:
Carrera de seguridad = 2 - paso del
husillo P

Ejemplo:

Husillo 25 x 10 (d, x P)

Carrera de seguridad =2 - 10 = 20 mm
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Medidas del CKK 20-145

Todas las medidas en mm L/2
Representaciones en

dleeies cosdlke } Recorrido max./2 Recorrido max./2 |
Carr.seguridad Carrera efectiva/2 49 49 Carrera efectiva/2 Carrera de seguridad
= ‘ ‘ I I I ‘ ‘ =
iy ! ! ‘ J
o) o\
e I i " T . |
< @ 7 ! 7
™ . : iui
[0 \ ]
44 43,5 L 45
| =100 Conexiones de lubricacion
2 8"7-10 prof. (cant. 4) = para mesas adosadas
I
[ | Rl
= \
_ AT Lo 0h hlzal o AT
t‘/ ST N7 IS‘ZI | IS‘ZI A u\
\
\
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ©
I @ ‘
|
[
|7‘\—| N W‘TI | V‘TI A ANl E‘ﬂ
; ST ]
" ‘ Al
= ‘ B
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Patin de accionamiento ——1 M6 - 12 prof. (cant. 8)

a) Lubricacion centralizada (lubricacion con grasa):
cada mesa se puede lubricar alternativamente por uno de dos engrasa-
dores tipo embudo segun DIN 3405-D3 (posicion de lubricacion en L/2)
Modulo con una mesa: por lado un taladro de lubricacién en L/2

Para mas informaciones y medidas véase “Motores”

Ejecucion OF01 Ejecucion RV01, RV02, RV03, RV04

0 : ~
M* 44 o
25
25 h
|

Ejecucion MFO1

BP9

|

i

i

i

[

@48H7

|

|

i

i

i
|
==

[

i

i

Lr
E

[ p)

|

0D
H
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40 M6 - 12 prof. (cant. 4)
—_— | —_—
T 0, ~ o ©
i
2 | o o
7o) 2 ) )T N ~
S ‘ k‘% ‘ 0] <
: /7N | 7
) | O~==—0 =~ ©
NG| | N
71

Para la placa de union

véase capitulo “Fijacion” A 3,2
12 ol
X // -
[ I S TG |Gy 4
Sels velslels RIS A N
o * 6 2 [ >
K

13 Para portacables, caja

8,2
T~
\

\
5,2

4.8 Para la fijaciéon con
; bridas de apriete

Ejecucion | Motor Medidas (mm)
D E F G H K [ Ly I
i=1| i=1,5 i= sin con i= i=1,5 i=2

freno freno

RVO1/RV02 | MSM 040B 80| 1575 162 - 88 51 34| 435 - - - 267 267 -
RV03/RV04 | MSK 040C 82| 1575 162 - 88 51 34| 435 - - - 267 267 -
MSK 050C 100 165 162 116 66 34 56 - - - 297 - 297
MFoO1 MSM 040B 80 - - - - - - - 81 1575 191,56 - - -
MSK 040C 82 - - - - - - - 85 185,5 215,5 - - -
MSK 050C 98 - - - - - - - 95 203 233 - - -
VRDM 3913 85 - - - - - - - 81 170 216,5 - - -
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Modulos compactos CKK

Componentes y pedido del CKK 25-200

Referencia, longitud Ejecucién | Guia Accionamiento Mesa®
R0360 600 00, ... mm
Eje de Husillod, x P | Una mesa Dos mesas |, =175 mm
husillo o |o |« |Placade Placa de unién
N |~ N ™ aa
x | % | % | x |union
SIS S| |sin con |sin con
sin brida
216 01|02|03|04
01
— OFo01 16
con 111213 |14
chavetero
con brida
ﬂ [o o ofdl
”:,, T MFO1 01 216 01|02|03|04
con transmision por correa o1 40 1 41
dentada
o [ Rvo2
RVO1
[ am—
RV02
216 0102|083 |04
RV03 ot
RV04
[E RV03
| E RV04

1
2

) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
)

3) El sensor de campo magnético y el interruptor mecanico/inductivo no se pueden colocar del mismo lado.
)
)

Inclusive material de montaje

4) La leva de accionamiento solo se puede montar si se utiliza la placa de union.
5) Si se utiliza un soporte de husillo observe los demas numeros de opcion: véase capitulo “Soporte de husillo”.

Ejemplo de pedido: véase capitulo “Consulta/Pedido”

iPor favor compruebe si la combinacion seleccionada es admisible (capacidades de carga, momentos, revoluciones maximas,
caracteristicas del motor etc.)!

Montaje de interruptores Para la fijacion de los interruptores es necesario un portacables. El montaje de los
interruptores solo se puede realizar por un lado del modulo compacto (derecha
o0 izquierda). Mas informacion sobre el montaje y tipos de interruptores véase
“Montaje de interruptores”.
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Montaje del motor Motor Proteccion Interruptor Documentacion
Caja, conector —
Portacables =_
Reduc- |Kitde |para motor |Tipo de motor Banda ranurada Protocolo | Protocolo
cién mon- sin con en PU estandar |de medi-
i= taje? freno | freno cién
sin con
00
sin interruptor 00
sin portacables
Sensor de campo magnético
02 |MSKO076C 92 93 Porta- Caja,
Sensor Reed 21 cables conector 09
25 Momento
St 22 Longitud Lo de friccion
PNP cerrado =L
03 MSK 060C 90 91 -~
Sensor de campo magnético
con conector? 03
01 02 Sensor Reed |58 01 Desviacién
de paso
Sensor Hall 50
PNP cerrado
1 27 | MSK 060C 90 of 05
Interruptor mecanico/inductivo® E”O_r_C,{e
- posicion
Mecanico 15 Caia,
Inductivo < |S, |conector
11| ® ©
PNP cerrado s 2z &
Inductivo 15 - & 17
PNP cerrado
2 28 MSK 060C 90 o1 Longitud canal portacables =L 20

Calcular la longitud
del médulo compacto

Con una mesa:
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)
+ 200 mm
Con dos mesas (I, = 175 mm):
L = (carrera + 2 - carrera de seguridad)
+ 375 mm
Carrera = Maxima distancia del centro
de la mesa entre las posicio-
nes exteriores de conmuta-
cion

Como valor orientativo para la carrera
de seguridad (recorrido de frenado)
considerar en la mayoria de los casos:
Carrera de seguridad = 2 - paso del
husillo P

Ejemplo:

Husillo 32 x 10 (d, x P)

Carrera de seguridad =2 - 10 = 20 mm
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Medidas del CKK 25-200

Todas las medidas en mm _ L/2 -~

Representaciones en . a) .
. Recorrido max./2 Recorrido max./2
diferentes escalas — —
Carr.seguridad | Carrera efectiva/2 79,5 ‘ 79,5 Carrera efectiva/ 2| Carr.seguridad

016h7

Conexiones de lubricacion

H7 -
@ 8H7- 12 prof. (cant. 4) l,=175 para mesas adosadas

|

A

I

+ 5

Il
‘{\:— {f)— <+ (‘} {{)— l———T— 1 14 ‘—‘ N ‘—:\;‘
1 !
i
\\ |
. . _ 60
Patin de accionamiento M8 - 16 prof. (cant. 8)

a) Lubricacion centralizada (lubricacion con grasa):
cada mesa se puede lubricar alternativamente por uno de dos engrasa-
dores tipo embudo segun DIN 3405-AM6 (posicion de lubricacion en L/2)
Modulo con una mesa: por lado un taladro de lubricacién en L/2

Para mas informaciones y medidas véase “Motores”

Ejecucion OF01 Ejecucion RV01, RV02, RV03, RV04

5 P9
5
1]

44\
L.
96,5
680,01
I 83 il
|
K

=
[

|
Lr

28

&
5
f

E

oD

[]
Ejecucion MFO1 @ [

— T

0D
H
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— iz = M8 - 12 prof. (cant. 4)
- 90 -
[
0
©| 5 O
< 8 8
<o !
|
) |
/1
A 25 B 1,3 Para portacables
1 » 1
Para la placa de union Para el montaje
véase capitulo “Fijacion” de interruptores o
16 o | / ™
_ L o (
Ry I ! ; “ (A )
LY X /

127

: vl o
m ] D2 D 20,3
A 47\@ Sy oy |
e J e
Cc ? T © ~)
- A '
e 11,1 o
Para la fijacién con Para la fijacién con
bridas de apriete - 12 tuercas ranuradas
Ejecucién Motor Medidas (mm)
D E F G H K Le Ly Ly
i=1 i=2 sin con i=1 i=2
freno freno
RVO1/RV02 | MSK 060C 116 | 2675 265 116 66 56 59 - - - 403 403
RV03/RV04
MFoO1 MSK 060C 116 - - - - - - 125 226 259 - -
MSK 076C 140 - - - - - - 133 - 292,5 - -
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Soporte de husillo para médulo compacto CKK 25-200

El nuevo soporte de husillo SPU
brinda las siguientes ventajas:

— Soporte de husillo estandarizado a
través de la seleccion de numero
de opcion

— Alta velocidad en carreras de hasta
5500 mm

— Maximo momento de accionamiento
en todas las carreras

— Guiado del soporte de husillo por el
cuerpo principal

— Amortiguacion entre la mesa y el
soporte de husillo a través de amor-
tiguadores de elastomero

— Se pueden integrar hasta 5 soportes
de husillo

— Los soportes de husillo son libres de
mantenimiento

— Los soportes de husillo estan prote-
gidos por una banda ranurada y una
proteccion metalica

— Los soportes de husillo impiden la
flexion de la proteccion de aluminio
en todas las direcciones
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[ Los siguientes valores son validos si se utilizan los modulos compactos con soporte de husillo (SPU) en funcionamiento

horizontal. Para el montaje boca abajo por favor consultar.

Cantidad | Ejecucion | Numero de opcion | Peso Longitud,,, [ Célculo de la longitud

de mesas para la mesa (kg) (mm)

Una mesa |sin SPU 01]0,0299xL + 6,7 2200 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +200
1 SPU 02|0,0299 x L + 6,7 + 0,2 kg por SPU 3500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +315
2 SPU 03 4600 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +440
3 SPU 04 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +565
4 SPU 05 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +690
5 SPU 06 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +815

Dos mesas | sin SPU 11[0,0299xL + 8,7 2200 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +375
1 SPU 12(0,0299 x L + 8,7 + 0,2 kg por SPU 3600 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +490
2 SPU 13 4700 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +615
3 SPU 14 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +740
4 SPU 15 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +865
5 SPU 16 5500 | L = Carrera + 2 - carrera de seguridad +990

Momento de friccion My en una sola mesa®

Husillo Mg (Nm)

sin SPU con 1 SPU con 2 SPU con 3 SPU con 4 SPU con 5 SPU
32x5 0,9 1,1 1,2 1,4 1,6 1,7
32x10 1,0 1,2 1,4 1,5 1,7 1,9
32x20 1,1 1,3 1,5 1,7 1,9 21
32x32 1,2 1,4 1,7 1,9 21 2,3

1) Si se utilizan dos mesas aumentan los valores en 0,1 Nm.



42 Bosch Rexroth AG Médulos compactos | R310ES 2602 (2007.02)

Modulos compactos CKK

Soporte de husillo para médulo compacto CKK 25-200
Datos técnicos

Velocidad admisible v
(jObservar las revoluciones del motor)

n o o N
X ~— N ™
N > > x
™ N N N
(3] (5] ™
v (m/min)
15,0 30,0 60,0 96,0 ~ ~<
) ) ) ) -~ AN J
\ . \ N \\
A \‘ \ ~ N
\ .
12,0 24,0 480 768 . R
\ . N N ~
A ~§ ~
\ . N SS
. S. N N
9,0 18,0 36,0 576 \‘ ~,\~ N < Nl
\\ A T~
~\ ~~.~ ~ =l
6,0 12,0 240 384 ~ = 17
~. | |-
. | .-,
\_\ ~eaf
30 6,0 12,0 192 —
0,0 0,0 0,0 0,0 I
1000 2000 3000 4000 5000 5500
L (mm)
sinSPU  =mmeee- con 2 SPU - —-~-= con4SPU
—-—  con 1 SPU — — - con3SPU con 5 SPU
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Momento de accionamiento
admisible M_

Los valores indicados M, son validos

para las siguientes condiciones:

— Funcionamiento horizontal

— Eje de husillo sin chavetero

— Ausencia de cargas radiales sobre
el eje de husillo

jObservar el momento nominal del aco-

plamiento utilizado!

Eje de husillo con
chavetero

iDebido al efecto de entallay a la
reduccion del diametro efectivo,
tener en cuenta el momento de
accionamiento maximo admisible
de 18 Nm!

Bosch Rexroth AG
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Son validos los valores menores,
en comparacion entre el diagra-

ma y el valor maximo del momento de
accionamiento (M, = 18 Nm).

—~ 40 T
< Husillo 32x20
z
. 35 =
el \
2(5
” ‘\\\\\\
25
20

15 —|-Husillo 32x5

10

5

0

1000 1500 2000

40

2500 3000 3500

4000

4500

5000

5500

L (mm)

35 —[Husillo 32x32

M_ 4 (Nm)

30

N

25

Husillo 32x1

o

20

15

10

5

0

1000 1500 2000

sin SPU

2500 3000 3500

4000

4500

5000

5500
L (mm)



44

Bosch Rexroth AG

Modulos compactos CKR

Vision del producto

Médulos compactos | R310ES 2602 (2007.02)

Modulos compactos con correa dentada (CKR)

Los modulos compactos son sistemas de guiado precisos y listos para su montaje,
con caracteristicas de rendimiento elevadas, dimensiones compactas en cualquier
longitud, y una relacién calidad-precio excelente ademas de un corto plazo de entrega.

Construccion

Perfil compacto y preciso de aluminio
con dos patines de bolas sobre railes
integrados, para un 6ptimo funciona-
miento, con movimientos de grandes
masas a altas velocidades

Médulo compacto listo para su mon-
taje, y en cualquier longitud hasta L.,
Mesa de aluminio en dos longitudes,
segun la carga

Accionamiento por correa dentada
pretensada

Elementos de montaje

Servoaccionamiento digital libre de
mantenimiento, con freno integrado
y Feedback incorporado

Reductor tipo LP

Sensores Reed o Hall

Caja con conector opuesto para los
interruptores

Portacables en perfil de aluminio

Excelentes cualidades

Alineacion precisa y fijacion segura de los elementos de montaje gracias a los
taladros para pasadores y a las roscas en la mesa

Cabezal tensor con sistema tensor integrado; las poleas de recirculacion estan
dotadas con rodamientos de bolas lubricados de por vida

Mantenimiento economico gracias a la lubricacion centralizada (lubricaciéon con
grasa) de los patines de bolas sobre railes, de manera lateral o a través de la
mesa

Montaje sencillo del motor por medio del centrado y de taladros roscados en el
cabezal de accionamiento

Funcionamiento optimo, gran capacidad de carga y gran rigidez gracias a dos
patines de bolas sobre railes integrados sin juego

Altas velocidades de desplazamiento con gran precision y funcionamiento silen-
cioso en carreras hasta 10 000 mm

Banda de proteccion ranurada y guiado de la correa dentada a través de guias
de aluminio laterales

Interruptores ajustables sobre toda la carrera; accionamiento de los interruptores
sin leva (con leva de accionamiento en el CKR 25-200)
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Placa de unién para un montaje sencillo Reductor:
A través de distintas reducciones se pueden adecuar optima-
mente las masas externas con la inercia del motor.
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Construccion

Construccion del CKR

1
2
3

4
5

Correa dentada

Cabezal de accionamiento

Mesa

— Ejecucién “Mesa corta”
con 2 patines

— Ejecucion “Mesa larga”
con 4 patines

Cuerpo principal

Cabezal tensor

Elementos de montaje:

6
7
8
9
10
11

Sensor de campo magnético
Portacables

Caja/conector

Motor

Reductor LP

Placa de unién

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)
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Construccion del reductor

En todos los modulos compactos CKR ;

se puede montar un reductor planetario ‘

a través de una brida. La brida sirve para |

fijar el reductor al moédulo compacto y ) \

de carcasa cerrada para la conexion. A . ‘
través de esta conexién sin acoplamien- ‘

to se transmite, resistente a la torsion, @RT‘

el momento de accionamiento al eje del 3 £
motor del modulo compacto. LJ@
Se encuentran distintas reducciones a ﬁ |
disposicion: T T 5
i=23 (en el CKR 20-145 y 25-200) ‘ ‘
i=5 2 i— | -|
i=10 = | m
1 Motor !

2  Reductor . ‘

3 Brida !

4 Cabezal de accionamiento ‘

5 Modulo compacto —_—

Montaje directo del motor
coni=1

El motor se monta directamente al
cabezal de accionamiento del modulo
compacto a través de una brida.
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Datos técnicos

Capacidades de carga y momentos

Tamaiho Longitud | Tipo de Capacidad Momentos Momento de inercia | Masa Longitud | Cuota
de la correa de carga dinamicos de la superficie movida maxima elastica
mesa dinamica de z especifica
los patines Zf%ﬁ@*
0y é% pal
c Mt ML Iy Iz mB Lméx cespec
(N) (Nm) (Nm) (cm?) (cm?) (kg) (mm) (N/mm - m)
CKR 12-90 102 |AT 3 4620 110 16 12,8 115,3 0,32 5500 350
156 |AT 3 7500 360 240 12,8 115,3 0,565
CKR 15-110 170 |AT 5 14560 480 80 32,7 282,9 0,62 1050
215 | AT 5 23650 780 1000 32,7 282,9 0,87
CKR 20-145 180 |AT 5 34800 1530 260 875 903,9 0,99 1225
240 | AT 5 56530 2480 2820 875 903,9 1,67
CKR 25-200 265 | AT 10 55000 3570 360 465,6 3316,6 2,40 10000 4000
405 | AT 10 89340 5800 7810 465,6 3316,6 4,24
Extension de la correa dentada AL = (F - L)/cespec
Cargas maximas admisibles
Tamaiio Longitud Fuerzas maximas admisibles (N) Momentos maximos admisibles (Nm)
de la mesa Fz1 max FzZma’x Fyma’x tha’x MLméx
CKR 12-90 102 4620 4120 1195 110 16
156 7500 6700 2170 180 210
CKR 15-110 170 11200 5600 3240 180 40
215 18190 9090 5270 300 380
CKR 20-145 180 26760 13380 7760 580 130
240 43470 21730 12600 950 1080
CKR 25-200 265 42300 21150 12260 1370 180
405 68710 34350 19920 2230 3000
Maodulo de elasticidad E E =70 000 N/mm?2
Peso Calculo del peso sin motor, sin interruptores ni sensores.

Foérmula para calcular el peso:
Peso (kg/mm) - longitud L (mm) + peso de todos los elementos independientemente
de la longitud (mesas, accionamiento, cabezal tensor etc.) (kg) (+ peso adicional (kg))

Modulo Longitud de la mesa | Tipo de Peso Peso adicional del reductor
compacto (mm) | accionamiento (kg) (k@)
CKR 12-90 102 | sin accionamiento 0,0044 -L + 0,77 -
Accionamientoi=1 |0,0044-L + 0,96 1,00 (LP050)
156 | sin accionamiento 0,0043-L + 0,96 -
Accionamientoi=1 |0,0043-L + 1,15 1,00 (LP050)
CKR 15-110 170 | sin accionamiento 0,0074 -L + 1,55 -
Accionamiento i =1 0,0074 - L + 1,79 1,02 (LP050)
215 | sin accionamiento 0,0073-L + 1,84 -
Accionamiento i =1 0,0073-L + 2,08 1,02 (LP050)
CKR 20-145 180 | sin accionamiento 0,0122-L + 2,84 -
Accionamientoi=1 |0,0122-L + 3,53 2,29 (LP070)
240 | sin accionamiento 0,0122 - L + 3,47 -
Accionamiento i =1 0,0122-L + 4,16 2,29 (LP070)
CKR 25-200 265 | sin accionamiento 0,0233-L + 8,99 -
Accionamiento i = 1 0,0233-L + 10,23 4,37 (LP090) / 11,36 (LP120)
405 | sin accionamiento 0,0231 -L + 10,83 -
Accionamiento i = 1 0,0231 - L + 12,07 4,37 (LP090) / 11,36 (LP120)




R310ES 2602 (2007.02) | Médulos compactos Bosch Rexroth AG

ML/MLmax
o Y
|
Mt/thax ;
IVIL/MLmax
c »
)
|
© 006 0o ]

f
Modulo compacto con una mesa corta

M/M

Lmax
o -
i
|
(© oO o 0o . ocOoOo (©
T

Modulo compacto con una mesa larga

Nota sobre las capacidades de carga dinamicas y momentos

El calculo de las capacidades de carga dindmicas y momentos se basa en 100.000 m de carrera.
Pero casi siempre se toman solamente 50.000 m.

Para establecer una comparacion es preciso multiplicar por 1,26 los valores C, M, y M, de la tabla.

49
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Modulos compactos CKR

Datos técnicos

Datos de accionamiento

Tamaiho Tipo de Reduccion Momento de Constante |Tipo de |Anchura | Paso Max. fuerza Limite de
acciona- i accionamiento de avance |correa entre de trabajo elasticidad
miento max.” dientes | de la correa

M, u b T F Faam
(Nm) (mm/rev) (mm) (mm) (N) (N)

CKR12-90 |[i=1 1 8,0 90,0 [AT 3 35 3 560 1600
Reductor 5 1,6 18,0
LP050 10 0,8 9,0

CKR 15-110 [i=1 1 13,5 120,0 |AT 5 50 5 705 4200
Reductor 5 2.4 24,0
LP050 10 1,1 12,0

CKR 20-145 |i=1 1 32,5 165,0 | AT 5 70 5 1235 4800
Reductor |3 10,6 55,0
LP0O70 5 6,4 33,0

10 3,2 16,5
CKR 25-200 |i=1 1 112,7 250,0 [ AT10 100 10 2830 17000
1 con chavetero 99,8 250,0
Reductor 3 24,0 83,3
LP090 5 18,0 50,0
10 8,0 25,0
Reductor |3 37,6 83,3
LP120 5 22,5 50,0
10 11,2 25,0

1) 1000 ciclos/hora como maximo

Datos de accionamiento sin motor (i = 1)

Tamaho Diametro del Constante | Velocidad Tipo de correa Momento de inercia de las masas reducido en la
accionamiento |de avance mesa corta mesa larga
(mm) (mm) | (m/s) (kgm?2) (kgm?)

CKR 12-90 28,65 90 | hasta 3 AT 3 (0,71 + 0,00032-L)-10* |[(1,08 + 0,00032-L)- 1074
Anchura 35 mm

CKR 15-110 38,20 120 | hasta 5 AT 5 (2,91 +0,00136-L) - 104 |[(8,80 + 0,00136-L) - 104
Anchura 50 mm

CKR 20-145 52,52 165 | hasta 5 AT 5 (10,57 + 0,00317 - L) - 104 | (14,49 + 0,00317 - L) - 104
Anchura 70 mm

CKR 25-200 79,58 250 | hasta 5 AT10 (76,18 + 0,01840 - L) - 104 | (88,87 + 0,01840-L) - 104
Anchura 100 mm
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Calculos

Férmulas
Duracién de vida nominal

Momento de friccion

en montaje de motor a través de brida
y acoplamiento:

en montaje de motor a través del
reductor:

Momentos de friccion

Bosch Rexroth AG 51
Duracién de vida nominal en metros:
3 L,, = Duracion de vida nominal
L..= (E) . 105 en metros (m)
10 Fm L,o, = Duracion de vida nominal
en horas (h)
C = Capacidad de carga
Duracién de vida nominal en horas: dinamica (N)
F., = Cargadinamica
L equivalente media (N)
L10h =_ 10 v,, = Velocidad media (m/s)
3600 - vy,
Mg = Momento de friccion
MR = MRS en el eje de motor (Nm)
Mgs = Momento de friccion
del sistema (Nm)
Mg = Momento de friccion
M. = MR +M del reductor (Nm)
R i RLP i = Reduccion
Tamano | Motor Tipo de reductor i Mgq Mg, p
(Nm) (Nm)
12-90 MSK030C Reductor LP0O50 5,10 0,58 0,05
MSMO030C
15-110 MSK030C Reductor LP050 5,10 1,42 0,05
MSM030C
20-145 MSK040C Reductor LP0O70 3,5,10 2,04 0,14
MSM040B
25-200 MSKO060C Reductor LP090 3,5,10 3,60 0,38
MSK076C Reductor LP120 3,5,10 3,60 0,80
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Modulos compactos CKR

Componentes del CKR 12-90

Referencia, longitud Ejecu- |Guia Accionamiento Mesa
cion
R0364 300 00, ... mm
Eje sin cha- | con cha- | Reduc- | Longitud 102 mm | Longitud 156 mm
para el |vetero |vetero |tor Placa de unién Placa de union
motor |i=1 i=1 i=5,10 |sin con sin con
sin accionamiento
e e OAO01 sin 50
con accionamiento
MAO1 derecha
01 03
izquier-
MA02 01 da 01 40 02 41
MAO5 derecha 06
. .
P MAOB izquier 06
da
con accionamiento directo, i =1
M AT derecha 06
MA10
e 01 01 40 02 M
- MAT11 izquier-
H — b q 06
da
con reductor
| con
5 MG10
Eﬁ E MG11 .
MG11 01 reduc 08 01 40 02 M
tor
SRS
M

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
2) Inclusive material de montaje

Nota: las prestaciones del reductor se encuentran en el capitulo “Prestaciones”.

CKR con dos ejes

En las ejecuciones MA05, MA0B, MA10, MA11, MG10 y MG11 se encuentra
disponible un segundo eje de accionamiento, luego de retirar los tornillos y la
tapa de proteccion.
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Interruptor
Caja, conector
Portacables

sin interruptor

00
sin portacables
Sensor de campo magnético
Caja
Porta- D
Sensor Reed |21 cables | conector
25
Sensor Hall Longitud L
PNP cerrado =L

Sensor de campo magnético

con conector?

Sensor Reed |58

Sensor Hall
PNP cerrado

Montaje del motor? Motor
Acciona- |i=5 i=10 sin con
miento freno freno
directo
00 00 00 00
01 MSK 040C 86 87
11 12 MSK 030C 84 85
31 32 MSM 030C 72 73
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Documentacién

Protocolo Protocolo
estandar de medicién

02
Momento
de friccion

01

05
Error de
posicion

Longitud del moédulo compacto

L = (carrera + 2 - carrera de seguridad) + L; + 25 mm

Para el ejemplo del célculo de la longitud véase “Ejemplo de pedido”.
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Modulos compactos CKR

Medidas del CKR 12-90

Todas las medidas en mm
Representaciones en

diferentes escalas }Recorrido max./Q} 156 (mesa larga) ,Recorrido max. /72<
Carr.seg. Carr.efectiva/2 102 (mesa corta) Carrefectiva/2 Carrera de seguridad

@34"'7 ﬂ—'——‘ 495
1,8 prof. M4 - 8 prof. (cant. 4) - :
| |

Lubricacion centralizada
con grasa (ambos lados)

135 135 38 135 135 MERS ORI

Mesa larga
|
‘ = N
| |
| |
| 1
: O T T T R
B o +--— 8 -t Q- - 1
! o o o o /o o o
! l
| |
‘ f L
‘ i
f_ i 156
™ : / @ 4H7 - 8 prof. (cant. 4)
1047 Posibilidad de lubricacién con grasa;
tapado con un pasador roscado M4
Ejecucion OA01 Ejecucion MAO1 y MAO2 Ejecucion MAO5 X
y MA06
59 ‘
(ff | =
2 Ty —
g ki +! D10p7
@ [1?)
49,5 2 2 - | 5
‘ 1] J
| | o |
| |
NEEREE N - |
<l | o | @34 |
‘ ! - B
= | L
S| T 3 b [Gd) 1205
o/ : L —h=3 3 g [ o4 -
A @100, [ ! 18 prof.
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Placa de union véase capitulo “Fijacion”

A
25y

: ©
- 10
©o| o o
i N ™ <
| r
. ==\
% |
B
Mesa corta A 32 ©
1 o
™
M4 -8prof. 135 X 13,5 Y /23 N\
(cant. 4) T :,o__ % - \
I — ]
{ Posibilidad de lubri- .4J Para portacables, caja
j cacion con grasa; 13
: tapado con un pasa- :
] b O - |
ot | __F i - | | dor roscado M4 B 1x45°
(o} ———I—<—
:
| V£
i o~ G — N
= 10y i
|
@aH7- | 102 9% o
B aiall (eain ) ~ Para la fijacion con
prot ’ 2 bridas de apriete
——'i<—
Ejecucién MA10 y MA11 Ejecucién MG10 y MG11 Ejecucion [Motor Medidas (mm)
D| L Ly
sin con

freno freno

X X MA10 MSK 040C | 82| 34,5/ 1855 2155
}F\ : MA11

' MG10 MSK 030C | 54| 91,0] 1880 213,0

1L MG11 MSM 030C | 54[111,0] 1385 1715

o||le

\
|

B — |
! T
|
‘ |

LF
Le

Lm
L

oD EPJ
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Modulos compactos CKR

Componentes del CKR 15-110

Referencia, longitud Ejecu- |Guia Accionamiento Mesa
cion
R0364 400 00, ... mm
Eje sin cha- | con cha- | Reduc- | Longitud 1770 mm | Longitud 215 mm
para el | vetero |vetero |tor Placa de unién Placa de unién
motor |i=1 i=1 i=5,10 [sin con sin con
sin accionamiento
i OAO01 sin 50
con accionamiento
MAOT dere-
cha
01 03
izquier-
MAD2 01 da 01 40 02 M
MAO5 dere- | g
cha
. .
MAO6 lzquier 06
da
con accionamiento directo, i =1
dere-
cha 06
LU man MA10
Ei 1 1 4 2 41
= e MATT ’ izquier ’ ’ ’
i mato o da 06
con reductor
— I
== ﬁ MaT MG10 01 r C;n 08 01 40 02 M
MG11 eaue
1 mG10 tor
o

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
2) Inclusive material de montaje

Nota: las prestaciones del reductor se encuentran en el capitulo “Prestaciones”.

CKR con dos ejes

En las ejecuciones MA05, MA06, MA10, MA11, MG10 y MG11 se encuentra
disponible un segundo eje de accionamiento, luego de retirar los tornillos y la
tapa de proteccion.
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Montaje del motor” Motor Interruptor Documentacion
Caja, conector =
Portacables =
Acciona- |i=5 i=10 sin con Protocolo Protocolo
miento freno freno estandar de medicién
directo
sin interruptor
. 00
sin portacables 02
00 00 00 00
Momento
Sensor de campo magnético de friccion
Caja,
Sensor Reed |21| Porta-
cables conector
25 01
Longitud U7
Sensor Hall o e
PNP cerrado =L
05
Error de
Sensor de campo magnético posicion
01 MSK 050C 88 89 | con conector?
Sensor Reed |58
Sensor Hall
59
PNP cerrado
1 12 MSK 030C 84 85
31 32 MSM 030C 72 73
Longitud del modulo compacto L = (carrera + 2 - carrera de seguridad) + L; + 25 mm

Para el ejemplo del calculo de la longitud véase “Ejemplo de pedido”.
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Modulos compactos CKR

Medidas del CKR 15-110

Todas las medidas en mm
Representaciones en

diferentes escalas Recorrido max./ 2 215 (mesa larga) R"ecorrido max. /2

Carr.seguri‘dad Carrefectiva/2 170 (mesa corta) Carr.e‘fectiva/2‘ CaTr.seguridad
H7
42 605

M5 - 10 prof. (cant. 4)

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |

45 L/2 Lubricacion centralizada
con grasa (ambos lados)

25 25 35 25 25

Mesa larga M5 - 10 prof. (cant. 8)
. = .
| c0o00o | 0609
i | [ 3 ,i,Q ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, P —— Q,_ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
| ‘© ‘ ‘ 1 S
% ROy YYerY o000 ]
| | ,
= } 215
@ i —j @ 6H7 - 6,5 prof. (cant. 4)

| @14y, /

Posibilidad de lubricacion con grasa;
tapado con un pasador roscado M4

Ejecucion OAO1 Ejecucion MAO1 y MAO2 Ejecucion MAO5 X
y MA06

60,5 N
| f— 7@@77
& A N D147
(e}
@ ‘
X [ e
! =
| |
]
of | | ‘ @42H7 ‘
5P T | !
! o ‘
r‘f\n i -
i i o~
ol Il | ) ol el [[l}-h=8 | g ¢
T ‘ ] | bR
Ot __['[19"7-18 prof.
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Placa de union véase capitulo “Fijacion”

46 A

\iﬁ N
|
9,5
I
49
50
66

- 110 -
B
Mesa corta Posibilidad de lubricacion A
con grasa; tapado con un 3,2 o
M5 -10 prof. (cant. 4) 55 55 pasador roscado M4 -

I ] - ‘/ Para portacables, caja

o °000° /o e

B 2,5

i J Y
41,5 w
@ 6H7 - !

N
4,8

| / A

6,5 prof. 170 o
Para la fijacion con
(cant. 2) . .
- bridas de apriete
Ejecucion MA10 y MA11 Ejecucion MG10 y MG11 Ejecucién  (Motor Medidas (mm)
D| L Ly
sin con
freno freno
X X MA10 MSK 050C 98| 46,0 203,0 233,0
\r : MA11

i i MG10 MSK 030C 54| 93,5 188,0 213,0
i 771777 MG11 MSM 030C 60| 93,5 138,5 171,5
| U
3 T

| ‘ & :
| |
‘ .

| |
! =
| = |||
‘ |

= o0 ]
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Bosch Rexroth AG

Modulos compactos CKR

Componentes del CKR 20-145

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

Referencia, longitud Ejecu- | Guia Accionamiento Mesa
cion
R0364 500 00, ... mm
Eje sin cha- | con cha- | Reductor |Longitud 180 mm | Longitud 240 mm
para el | vetero |vetero Placa de unién Placa de unién
motor |i=1 i=1 i=3,5,10 | sin con sin con
sin accionamiento
o OAO01 sin 50
con accionamiento
— MAO1 dere-
- cha
01 03
izquier-
MA02 01 da 01 40 02 41
= MAO5 dere- | 5g
cha
. .
i MAO6 FANET ] o6
da
con accionamiento directo, i =1
dere-
06
B4 matt  yago cha
i 01 01 40 02 41
- zquier
b mat0 o g 06
a
con reductor
I
T wen  wo
01 - 08 01 40 02 41
= MG11 retdourc
MG10 E
o

1) Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
2) Inclusive material de montaje

Nota: las prestaciones del reductor se encuentran en el capitulo “Prestaciones”.

CKR con dos ejes

En las ejecuciones MA05, MA06, MA10, MA11, MG10 y MG11 se encuentra
disponible un segundo eje de accionamiento, luego de retirar los tornillos y la
tapa de proteccion.
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Montaje del motor” Motor Interruptor Documentacion
Caja, conector =
Portacables =
Acciona- |[i=3 |i=5 |i=10 con Protocolo Protocolo
miento freno freno estandar de medicién
directo
sin interruptor 00
sin portacables 02
00 00 00 00 00
Momento
Sensor de campo magnético de friccion
Caja,
Sensor Reed |21| Porta-
cables conector
25 . 01
Sensor Hall 5 Longitud
PNP cerrado =L
05
Error de
Sensor de campo magnético posicion
o1 MSK 060C 90 91 con conector?
Sensor Reed |58
Sensor Hall
PNP cerrado 59
10 11 12 |MSK 040C 86 87
30 31 32 |MSM 040B 74 75
Longitud del modulo compacto L = (carrera + 2 - carrera de seguridad) + L; + 25 mm

Para el ejemplo del calculo de la longitud véase “Ejemplo de pedido”.
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Modulos compactos CKR

Medidas del CKR 20-145

Todas las medidas en mm
Representaciones en

diferentes escalas Recorrido max. /2

Médulos compactos |

240 (mesa larga)

Recorrido max./2

R310ES 2602 (2007.02)

Carr.segurijdad | _Carrefectiva/2 180 (mesa corta) Carr.efectiva/2 CaT;era de seguridad
H7
;6549 r ‘ M®6 - 12 prof. 71,5
2 prof. (cant. 4)
|
I N —— | ,
L/2 Lubricacion centralizada
L con grasa (ambos lados)
30 30 40 30 30
Mesa larga ‘ M6 - 12 prof. (cant. 8)
i
|
® 00 6 O° | o0 © ©O%
I
_ L ol | 5 ] e
A !
D 00 0 OF 00 ¢ 00 &
|
i
- |
] 240 \
o : / ' @ 6H7 - 7,5 prof. (cant. 4)
[ o Posibilidad de lubricacion con grasa;
4J_L719h7 tapado con un pasador roscado M4
Ejecucion OAO1 Ejecucion MAO1 y MAO2 Ejecucion MAO5 X
y MA06
‘ 64
] o=
5 :
MA— D197
71,5 X Q - ‘
o o)
1 N1 | =
| ‘ !
° | . ! ‘ @49H7 ‘
| -1 - |
=in i \
g | % o lloasr —
- C 1 i
T v
ol o] [[f-h=35 | 5 bl 1ers
¥ | | L oo
| D19, 275 prof.
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Placa de union véase capitulo “Fijacion”

|
0
[ 3 i 2 < © @
(=) : 0 ) S 8
J J
] ; 7 L ‘
I | I
145 ‘
1
B
Mesa corta A .
Posibilidad de lubricacion < o
con grasa; tapado con un | — -
M6 - 12 prof. (cant. 4) 30 30 pasador roscado M4 / N\
L~ N
z /e

I
i
5 : / < \ Para portacables, caja

o [ [ [
< |
| 77 : ‘ 2,5
\ © 00 » ©° © B
i —
2 s \ N\
= g_ 7777777 o
10
@ 6H7 - 7,5 prof. l‘ﬂ’ :
(cant. 2) — 180 N L
48 Para la fijacién con
; bridas de apriete
Ejecucion MA10 y MA11 Ejecucion MG10 y MG11 Motor Medidas (mm)
X D L by
X¥ _\—, sin freno con freno
f : MSK 040C 82| 127 185,56 215,5
i _flf,, MSM 040B 80| 132 1575 191,5
—”T’*”* ‘ MSK 060C 116 52 226,0 259,0
R i ol
| =y |
| |
‘ L
- | |
3 ‘ = !
| =] |
‘ |

- oo
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Bosch Rexroth AG

Modulos compactos CKR

Componentes del CKR 25-200

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

Referencia, longitud Ejecu- |Guia Accionamiento Mesa
cion
R0364 600 00, ... mm
Eje sin cha- | con cha- | Reductor |Longitud 265 mm | Longitud 405 mm
para el | vetero |vetero Placa de union Placa de unién
motor |i=1 i=1 i=3,5,10 | sin con sin con
sin accionamiento
oy OAO01 sin 50
con accionamiento
d -
e MAOT ere
= cha
01 ot 03 01 40 02 41
S— MAO?2 lzquier-
da
ambos
MAO3 02 04
lados
o
()]
con reductor g 10
—
MGO1 .g’?
MGO02 -
o
N
. & 12
S 3
°
3
o1 B o1 40 02 a4
o
g S
o 11
U1 5
I —1 MGo4
o] MGO3 3
(0]
= MGO04 ~
MGO3 -
8
a 13
-

1)
2)
3)

)

Nota: las prestaciones del reductor se encuentran en el capitulo “Prestaciones”.

Kit de montaje también suministrable sin motor (en el pedido introducir “00” en la parte del motor)
Inclusive material de montaje
El sensor de campo magnético y el interruptor mecanico/inductivo no se pueden colocar del mismo lado.
4) Laleva de accionamiento s6lo se puede montar si se utiliza la placa de unién.
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| Médulos compactos

Interruptor
Caja, conector
Portacables

sin interruptor

00
sin portacables
Sensor de campo magnético
Porta- | Caja,

Sensor Reed | 21 cables |conector

25
Sensor Hall 5| Longitud L 27
PNP cerrado =L

Sensor de campo magnético

con conector?

Sensor Reed |58

Sensor Hall
PNP cerrado

59

Interruptor mecanico/inductivo®

Mecanico 15

Inductivo

PNP cerrado "

Inductivo

PNP cerrado 13

1 leva?
16

2 levas?
26

Caja,
conector

17

Montaje del motor? Motor
2
2]
i=3 sin con
freno freno
00

40 41 42 MSK 060C 90 o1
30 31 32 MSK 076C 92 93
40 41 42 MSK 060C 90 91
30 31 32 MSK 076C 92 93

Canal portacables Longitud = L 20

Bosch Rexroth AG 65

Documentacion

Protocolo Protocolo
estandar de medicién

02
Momento
de friccion

01

05
Error de
posicion

Longitud del moédulo compacto

L = (carrera + 2 - carrera de seguridad) + L; + 25 mm
Para el ejemplo del célculo de la longitud véase “Ejemplo de pedido”.
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Bosch Rexroth AG

Modulos compactos CKR

Medidas del CKR 25-200

Todas las medidas en mm

Representaciones en

diferentes escalas

Recorrido méax./2

Médulos compactos |

405 (mesa larga)

Recorrido max./2

I
Carr.seguridad | Carr.efectiva/2

265 (mesa corta)

Carr.efectiva/2

R310ES 2602 (2007.02)

Carrera de seguridad

H7
58 ‘ M8 - 15 prof. 115
2,5 prof.
| (cant. 4)
ey N —
ol © i
1Y
S H
<~
66 L/2 Lubricacion centralizada
‘ 53 L con grasa (ambos lados)
104
425 425 90 425 425 M8 - 16 prof. (cant. 8)
Mesa larga
: ®
Do 0e | Do e
|
o E—— e O] f
|
o() o (Do ! o) e Do
| ®
|
405

98,5

200

Posibilidad de lubricacion con grasa;
tapado con un pasador roscado M8

Ejecucion MAO1 y MAO2

40

104

&

98,5
&
®

Z8

=

200

A

D246

|
=

@ 8H7-10 prof. (cant. 4)

Ejecucion MAO3

40

104

of [y

g 2 |1\

h=

i - @245 7] =i
©
o
\h=4 @24h6 A
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| Médulos compactos

Placa de union véase capitulo “Fijacion”

A5 RS LRS RS TA
I = ! ; N
? B O o =
< I | O
18 ; | A 8
150 i ‘
D 200 c
Mesa corta
Posibilidad de lubricacion
425 425 con grasa; tapado con un
M8 - 16 prof. (cant. 4) pasador roscado M8
; /
Y ; |
I} ‘ \\
/ o0 0 Qo
| omm— ———< o[
L © _00p Qo ©
{ I
| | |
/ | |
§ . |
@ 8H7- 10 prof. |99 |
(cant 2) 265

Ejecucion MGO1 hasta MG02

L

Ly

Ejecucion MGO3 hasta MG04

Le

Lu

8,2

145

25

Bosch Rexroth AG

67

B 13
ZIR

S
\\ £ 1
1822

Motor Reductor | Medidas (mm)

D| E| L Ly
sin con
freno freno

MSK 060C |LP090 116 | 120 | 157 226,0 259,0
MSK 076C | LP120 140 | 140 | 215 2925 2925
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Médulos compactos

Prestaciones

Todos los datos de los motores con freno

CKR 12-90

Prestaciones del reductor

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSK 030C y regulador IndraDrive?
Tension de conexion: 3 x 400 V

Reduccion del engranaje i=5 i=10

Masa (kg) 2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
Tiempo de aceleracion t (ms) 50 63 75 87 100 77 84 90 97 103
Recorrido de aceleraciéons  (mm) 60 75 90 105 120 46 501 54 58 62
Aceleracion a (m/s?) 477 38,3 32,0 27,4 24,0 15,6 14,3 13,3 12,4 11,6
Velocidad v (m/s) 2,4 1,2

Repetibilidad (mm) 0,1 0,1

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSM 030C y regulador EcoDrive Cs?
Tension de conexion: 1 x 230 V

Reduccion del engranaje i=5 i=10

Masa (kg) 2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
Tiempo de aceleracion t (ms) 18 19 23 28 33 19 21 24 26 29
Recorrido de aceleracions  (mm) 8 8 10 13 15 4 5 5 6 6
Aceleracion a (m/s?) 50,0 48,2 38,6 32,2 27,6 23,9 21,1 19,0 17,2 15,7
Velocidad v (m/s) 0,90 0,45

Repetibilidad (mm) 0,1 0,1
CKR 15-110

Prestaciones del reductor
Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSK 030C y regulador IndraDrive?
Tension de conexion: 3 x 400 V

Reduccioén del engranaje i=5 i=10

Masa (kg) 1 3 5 7 9 4 8 12 16 20
Tiempo de aceleracion t (ms) 48 48 60 72 84 64 78 93 107 120
Recorrido de aceleraciéns  (mm) 58 58 72 87 101 38 47 56 64 72
Aceleracion a (m/s?) 50,0 50,0 39,9 33,2 28,5 18,8 15,3 13,0 11,2 10,0
Velocidad v (m/s) 2,4 1,2

Repetibilidad (mm) 0,1 0,1

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSM 030C y regulador EcoDrive Cs?
Tension de conexion: 1 x 230 V

Reduccién del engranaje i=5 i=10

Masa (kg) 3 5 7 9 3 6 9 12 15 18 21
Tiempo de aceleracion t (ms) 24 26 32 38 21 27 32 37 43 48 54
Recorrido de aceleraciéns  (mm) 14 16 19 23 6 8 10 11 13 14 16
Aceleracion a (m/s?) 50,0 457 371 31,2 28,1 22,5 18,7 16,0 14,0 12,5 11,2
Velocidad v (m/s) 1,20 0,60

Repetibilidad (mm) 0,1 0,1

1) Mas informacion véase catalogos “Mandos, motores, accesorios eléctricos, servomotores” y “DSC, ECODRIVE Cs”.
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CKR 20-145

Prestaciones del reductor

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSK 030C y regulador IndraDrive?

Tensién de conexion: 3 x 400 V

Reduccion del engranaje i=3

Masa (kg) 3 5 7 3 5 7 3 5 7
Tiempo de aceleracién t (ms) 20 20 20 60 60 60 100 100 117
Recorrido de aceleracions  (mm) 10 10 10 90 90 90 250 250 292
Aceleracion a (m/s?) 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 428
Velocidad v (m/s) 1,0 3,0 5,0

Repetibilidad (mm) 0,1

Reduccion del engranaje i=5

Masa (kg) 4 7 10 13 16 19 22 25
Tiempo de aceleracién t (ms) 66 66 77 88 100 111 122 134
Recorrido de aceleracions  (mm) 109 109 127 146 164 183 202 221
Aceleracion a (m/s?) 50,0 50,0 429 374 33,1 29,7 26,9 24,7
Velocidad v (m/s) 3,3

Repetibilidad (mm) 0,1

Reduccion del engranaje i=10

Masa (kg) 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30
Tiempo de aceleracion t (ms) 75 82 88 95 102 108 115 122 128 135
Recorrido de aceleraciéns  (mm) 62 67 73 78 84 89 95 100 106 111
Aceleracion a (m/s2) 22,0 20,2 18,7 174 16,2 15,2 14,4 13,6 12,9 12,2
Velocidad v (m/s) 1,65

Repetibilidad (mm) 0,1

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSM 040B y regulador EcoDrive Cs"
Tension de conexion: 1 x 230 V

Reduccion del engranaje i=5

Masa (kg) 6 9 12 15 18 6 9 12 15 18
Tiempo de aceleracion t (ms) 16 16 18 20 23 33 33 36 42 48
Recorrido de aceleracién s  (mm) 6 6 7 8 9 27 27 30 35 39
Aceleracion a (m/s?) 50,0 50,0 45,6 39,4 34,7 50,0 50,0 45,6 39,4 34,7
Velocidad v (m/s) 0,80 1,65

Repetibilidad (mm) 0,1

Reduccion del engranaje i=10

Masa (kg) 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30
Tiempo de aceleracién t (ms) 23 27 30 33 37 40 43 47 50 53
Recorrido de aceleracions  (mm) 10 11 12 14 15 17 18 19 21 22
Aceleracién a (m/s?) 35,1 30,8 274 247 22,5 20,6 19,0 17,7 16,5 15,5
Velocidad v (m/s) 0,80

Repetibilidad (mm) 0,1

1) Mas informacion véase catalogos “Mandos, motores, accesorios eléctricos, servomotores” y “DSC, ECODRIVE Cs”.



70 Bosch Rexroth AG
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Prestaciones
CKR 25-200

Prestaciones del reductor LP090

Médulos compactos |

R310ES 2602 (2007.02)

Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSK 060C - 0600 y regulador IndraDrive?
Tension de conexion: 3 x 400 V

Reduccion del engranaje i=3

Masa (kg) 5 8 11 14 17 5 8 11 14 17
Tiempo de aceleracion t (ms) 60 60 61 69 76 100 100 102 115 127
Recorrido de aceleraciéns  (mm) 90 90 92 103 114 250 250 256 286 317
Aceleracion a (m/s?) 50,0 50,0 48,8 43,6 39,5 50,0 50,0 48,8 43,6 39,5
Velocidad v (m/s) 3,00 5,00

Repetibilidad (mm) 0,1

Reduccion del engranaje i=5

Masa (kg) 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Tiempo de aceleracion t (ms) 46 59 72 85 98 95 123 150 178 205
Recorrido de aceleracions  (mm) M 53 65 77 89 179 230 282 333 385
Aceleracion a (m/s?) 39,3 30,5 25,0 21,1 18,3 39,3 30,5 25,0 21,1 18,3
Velocidad v (m/s) 1,80 3,75

Repetibilidad (mm) 0,1

Reduccion del engranaje i=10

Masa (kg) 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Tiempo de aceleracion t (ms) 90 101 112 122 133 180 202 223 245 266
Recorrido de aceleraciéns  (mm) 56 63 70 76 83 225 252 279 306 333
Aceleracion a (m/s?) 13,9 12,4 11,2 10,2 9,4 13,9 12,4 11,2 10,2 9,4
Velocidad v (m/s) 1,25 2,50

Repetibilidad (mm) 0,1

1) Mas informacion véase catalogos “Mandos, motores, accesorios eléctricos, servomotores” y “DSC, ECODRIVE Cs".
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Prestaciones del reductor LP120
Prestaciones para el funcionamiento horizontal con servomotor MSK 076 y regulador IndraDrive®
Tensién de conexion: 3 x 400 V
Reduccién del engranaje i=3
Masa (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
Tiempo de aceleracion t (ms) 59 69 76 90 100 118 138 159 179 199
Recorrido de aceleracions  (mm) 59 69 79 90 100 236 277 317 358 399
Aceleracion a (m/s?) 33,9 28,9 25,2 22,3 20,1 33,9 28,9 25,2 223 20,1
Velocidad v (m/s) 2,0 4,0
Repetibilidad (mm) 0,1
Reduccidn del engranaje i=5
Masa (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
Tiempo de aceleracion t (ms) 92 101 109 117 126 184 201 218 234 251
Recorrido de aceleracions  (mm) 74 80 87 94 100 295 322 348 375 402
Aceleracion a (m/s?) 174 15,9 14,7 13,6 12,7 174 15,9 14,7 13,6 12,7
Velocidad v (m/s) 1,6 3,2
Repetibilidad (mm) 0,1
Reduccion del engranaje i=10
Masa (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
Tiempo de aceleracion t (ms) 177 182 187 192 197 344 353 363 373 382
Recorrido de aceleracions  (mm) 80 82 84 86 88 301 309 318 326 334
Aceleracion a (m/s?) 51 5,0 4.8 47 4,6 5,1 5,0 4.8 4.7 4.6
Velocidad v (m/s) 0,90 1,75
Repetibilidad (mm) 0,1

1) Mas informacion véase catalogos “Mandos, motores, accesorios eléctricos, servomotores” y “DSC, ECODRIVE Cs”.

Las tablas contienen ejemplos de prestaciones para la combinacion de reductores, motores y reguladores. Estas brindan
solamente valores aproximados, y para cada caso se deberan recalcular mas exactamente.

iPor favor compruebe en cada caso si la combinacion seleccionada es admisible (capacidades de carga, momentos,
revoluciones maximas, caracteristicas del motor etc.)!
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Montaje de interruptores

Médulos compactos |

Vision de los sistemas de interruptores

Sensor de campo magnético

Sensor de campo magnético con conector

Interruptores mecanicos e inductivos

En los modulos compactos se pueden utilizar los siguientes interruptores:
— Sensor de campo magnético (sensor Hall y Reed)
— En el CKR 25-200 adicionalmente interruptores mecanicos e inductivos

iEl sistema de interruptores debera montarse de un sélo lado del modulo compacto!

Pero no todos los interruptores pueden montarse unos con otros.

Sensor de campo magnético

Sensor Hall y Reed
1 Cajay conector
2  Interruptor

3 Portacables (aleacién de aluminio,

anodizado negro)

A Los sensores de campo magné-
tico se adecuian para velocidades de

hasta 2 m/s.

Para velocidades mayores: jpor razo-
nes de seguridad utilizar interrupto-

res mecanicos o inductivos (por
consultenos)!

favor

Carrera corta: jobservar la longitud

del interruptor y de la caja!

Sensor de campo magnético con cable sellado y fijo.

Ejecucion:

— Sensor Hall (abierto) o

— Sensor Reed (conmutador)
Indicaciones de montaje:

Pasador roscado

] = — para la fijacion
® L ]e !
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Superficie activa

El montaje de los interruptores solo es pos